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La presente invention concerne les rasoirs §lectriques 
a mouvement lin£aire entraines par des moteurs oscillants a 
reluctance. 

Dans un moteur conventionnel, le stator est constitue par 
5 une armature en U sur laquelle sont placees deux bobines dont 

les forces magn§tomotrices s'ajoutent. L ! equipage mobile comporte 
un verrou magnetique qui vient fermer 1* armature en U en fin de 
course. Pour de tels moteurs, la reduction de I'entrefer n ' accroit 
pas 1* induction, celle-ci §tant limitee par la saturation du 
10 materiau d'ou un gain de force n§gligeable. 

Le dispositif objet de 1' invention permet, tout en reduisant 
1 1 encombrement et le volume de cuivre, d'optimiser de tels 
moteurs et d'obtenir une puissance €quivalente a un prix de 
revient moindre. 
15 Le dispositif suivant 1' invention utilise un stator 

constitue par une armature en E sur laquelle est plac§e une seule 
bobine. L' equipage mobile comporte une armature magn£tique qui 
constitue deux verrous qui viennent refermer les deux encoches 
du stator en fin de course. Dans ce systeme, le flux qui traverse 
20 la bobine est pratiquement le double que dans les moteurs 

conventionnels et la puissance est obtenue avec la moitie de la 
section de cuivre. Le nombre de spires de la bobine unique du 
moteur optimise" §tant le m§me que celui d'une seule des deux 
bobines du moteur conventionnel, on pourra lui appliquer la m§me 
25 tension qu'aux deux bobines en serie. 

Le fait de prevoir les m§mes pertes Joules dans la bobine 
unique que dans les deux r£unies du moteur conventionnel ne se 
traduit pas par un echauffement double. En effet, les calories 
se repartissent dans la masse totale des moteurs qui sont voisines 
30 puisque le circuit magnetique du moteur optimise est plus lourd 
que celui d'un moteur conventionnel. 

La structure du stator en E du moteur optimise" permet de 
le transformer en moteur polarise pour le faire fonctionner en 
courant continu a l'aide d'un simple commutateur m§canique. 
35 Le dessin annexe illustre, a titre d'exemple, un mode de 

realisation conforme a la pr§sente invention. 
^ . La figure 1 represente un moteur conventionnel, 

. La figure 2 represente un moteur optimis§, 
. La figure 3 represente un moteur optimise en version 
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courant continu, 
. La figure 4 repr§sente un commutateur m§canique, 
. Les figures 5 et 6 repr£ sen tent des sch§mas de branche- 

ment en courant continu. 

5 Tel que repr£sent€ figure 1, un moteur conventionnel 

comprend un stator constitu£ par une armature en U 3 sur laquelle 
sont placSes deux bobines 4 dont les forces magn§tomotrices 
. s 1 a j outent . L * Equipage mobile 1 - la - lb comporte un verrou 
magn£tique 2 qui vient f ermer 1 1 armature en U en fin de course . 

10 Le moteur optimist, figure 2, comprend comme le moteur 

conventionnel/ un §quipage mobile articul§ en 1, le bras la 
servant & actionner une lame coupante tandis que le bras opposi 
lb sert de support h deux verrous magnitiques 2-2 1 qui viennent 
ref ermer les deux encoches du stator en fin de course, L ' armature 

15 magn§tique 3* dudit stator a la forme d'un E sur laquelle est 
plac£e une seule bobine 4 ' . 

La figure 3 repr§sente la version courant continu de ce 
type de moteur. L 1 Equipage mobile a deux verrous magn^tiques a £t£ 
remplac§ par un ensemble comprenant un aimant permanent 5 et deux 

20 armatures polaires 2" respectivement Nord et Sud sous l 1 action de 
1 1 aimant . 

Chacune de ces armatures coop^re avec une encoche du 
stator. Suivant le sens de courant dans la bobine, le noyau 
central attire I'une ou 1 1 autre des armatures polaires. II est 

25 n§cessaire, pour obtenir une oscillation de l'§quipage mobile, 

d'inverser le courant dans la bobine. Cette inversion est r§alisee 
par un commutateur m£canique, entraln§ par l f §quipage mobile, 
tel que repr§sent§ figure 4. 

Ce commutateur est constitui par une armature mobile 6 

30 pivotante autour de son axe 6a et poitant le contact commun 6b. 
Deux contacts fixes 7 et 7 1 sont solidaires du stator. 
Entre l 1 armature mobile 6 et l*§quipage mobile 2" du moteur, la 
liaison se fait par 1 1 intermSdiaire d'une friction qui peut §tre 
r£alis6e par un simple clinquant galbi . 

35 Suivant le sens de deplacement de l'§quipage mobile ,le 

contact mobile 6b est en appui sur l'un ou 1 * autre des contacts 
fixes 7 et 7 1 , ce qui a pour effet de faire circuler dans la 
bobine motrice le courant dans un sens ou dans 1 1 autre . Le sens de 
1 1 enroulement et 1 ' aimantation de l 1 equipage mobile sont agenc§s 
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de mani§re a ce que le contact:, ferm§ par le displacement de 
l f equipage mobile, fasse circuler le courant dans la bobine dans 
le sens qui provoque ce d§placement. Cette disposition permet 
l'entretien du mouvement* 
5 Un exemple de branchement est donn§ figure 5 ; les 

contacts sont prot§g£s des surtensions de rupture par des diodes ; 
le contact commun est reli§ S une extr§mit£ de la bobine, 1* autre 
extr£mite de la bobine §tant relive H un des p61es de la source 
de courant par 1 1 interm^diaire d 8 un condensateur. 

10 Dans ces conditions, le courant n'est pr§lev£ §. la source 

que lorsque la lame mobile est au contact du positif de la 
source. Le courant pr€lev£ charge le condensateur au travers de 
la bobine. Dans l f autre position, le condensateur se dScharge au 
travers de la bobine sans que de l'£nergie soit pr£lev£e a la 

15 source. 

Ii 1 inconvenient de ce systSme est que I 1 intensity est 
importante et provoque une chute de tension du ginerateur ? il est 
alors avantageux d'utiliser le branchement de la figure 6 qui 
utilise deux condensateurs raccord^s chacun a une borne de la 

20 source d* alimentation. Dans ces conditions, le courant est pr&lev£ 
dans les deux positions du contact et la chute de tension de la 
source est plus faible. 

lie dispositif, objet de 1* invention, peut §tre utilis§ 
pour r£aliser des moteurs oscillants de rasoir Ulectrique de 

25 faible encombrement , utilisant moins de fil de bobinage qu'un 
moteur conventionnel de m§me puissance. 
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REVENDI CATIONS 



1 - Moteur de rasolr oscillant h variation de reluctance 
caractgris£ par le fait que le stator est constitue" d'un 
circuit magn§tique en forme de E £quip§ d'une seule bobine et 
que 1' Equipage mobile comporte* deux verrous magnetiques dont 

5 les forces s'ajoutent pour produire le travail. 

2 - Moteur oscillant a variation de reluctance, 
suivant revendication 1, caracterise par le fait que 1* equipage 
mobile est polarise" et qu'il comporte en plus un dispositif 
d'autocommunication pour fonctionner en courant continu. 

10 3 r Moteur oscillant 3. variation de reluctance, selon 

revendication 2, caract£r±s£ par le fait que le dispositif 
d'autocommutation est entralne & friction par l f equipage mobile 
dudit moteur. 
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